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博弈论

商用求解器: Gurobi、CPLEX、Xpress、OptVerse、MindOpt、COPT

开源求解器: OR-Tools、SCIP、HiGHS
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例 1: 线性规划

求解线性规划问题
max z = 3x1 + 5x2 + 4x3

s.t.


2x1 + 3x2 ≤ 15
2x2 + 4x3 ≤ 8
3x1 + 2x2 + 5x3 ≥ 2
x1, x2, x3 ≥ 0
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例 2: 整数规划

求解整数规划问题

max z = 3x1 + 5x2 + 4x3

s.t.


2x1 + 3x2 ≤ 15
2x2 + 4x3 ≤ 8
3x1 + 2x2 + 5x3 ≥ 2
x1, x2, x3 ≥ 0且取整数
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例 3: 非线性规划

求解非线性规划问题

min z = −2x1 − 6x2 + (x2
1 − 2x1x2 + 2x2

2)/2

s.t.


−x1 + 2x2 ≤ 2
x1 + x2 ≤ 2
2x1 + x2 ≤ 3
x1, x2 ≥ 0
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例 4: 综合案例

给定一个配送中心与若干客户节点, 每个客户节点具有确定的货物需求量, 并
且要求配送车辆在指定的时间区间内完成服务

配送中心拥有若干辆具有载重容量限制的车辆, 所有车辆均从配送中心出发,
完成客户服务后最终返回配送中心

带时间窗的车辆路径问题的目标是在满足所有约束条件的前提下, 合理规划
各车辆的行驶路径与服务顺序, 使总运输成本最小
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Q&A
Thank you!
感谢您的聆听和反馈


